OBD CANID « Konverter OBD nach CAN-Bus

Die Abbildung links zeigt das Gerat mit dem optional erhaltlichen Display und GPS-Buchse.
Die Abbildung rechts zeigt das Gerét mit den optional erhaltichen CAN-Rundbuchsen

Das uber den ISO-Standard 15765 genormte OBD2-Protokoll, ermdglicht einen komfortablen Zugriff
auf die vom Fahrzeugsteuergerat bereitgestellten Sensorwerte.

Mit der in der ISO-Vorgabe geforderten Antwortzeit von 20 Hz/Sensorwert, stehen die Messgrofzen mit
einer fur die haufigsten messtechnischen Anwendungen ausreichenden Updaterate zur Verfigung.
Das System OBD/CANID verbindet die beiden unterschiedlichen Bustechnologien und schlief3t eine
Lacke in der immer aufwandigeren Fahrzeugmesstechnik.

Mit diesem komfortablen Werkzeug lassen sich die OBD-Sensorwerte von allen aktuellen Fahrzeug-
modellen abgreifen und in CAN-Messketten einbinden.

Die Bereitstellung des CAN-Ausgangsprotokolls erfolgt, kompatibel zum Marktstandard, tber eine
9-pol.Sub-D Buchse, bzw. optional, zusatzlich tber zwei parallel geschaltete Rundstecker.

Komfortabel werden tber eine PC-Konfigurationssoftware die gewtinschten OBD-Sensorwerte ange-
wahlt und mit der in der CAN-Welt notwendigen ID versehen. Um die durch die OBD-Technologie be-
dingten Summenausgaberaten effektiv zu nutzen, wurde die Moéglichkeit geschaffen, den OBD-
Sensorwerten unterschiedliche Abfragezyklen zuzuordnen. Die Uber die Konfigurationssoftware
erstellte dbc-Datei, kann in alle herkdmmlichen Messwerterfassungs-und Analyseprogramme eingele-
sen und mit anderen Messgrof3en in Bezug gesetzt werden.
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OBD CANID « Konverter OBD nach CAN-Bus

Umsetzung von OBD-Sensorwerten in CAN-ID
Manuelle oder automatische Zuordnung von CAN-ID’s
Wahlbarer Abfragezyklus fir OBD-Sensorwerte
Weiterverarbeitung von OBD-Sensorwerten in dbc-Dateien
OBD-Sensorwerte integrierbar in CAN-Messketten
Option: CAN-Schleife tber 2 x 6-pol Fischer oder 2 x 10 pol. Lemosa

Option: Integrierter GPS-Empfanger (10Hz.)

OBD/CANID - Konfigurationsprogramm - ¥ersion 1.02 - 14.09.2010 - BETA 2 P ]

OBD-l Sensaren | GPS Sensorenl Hybridl

CAN =
= - OBDHI OBO-HI : OBD- =
Sensor Twp Einheit Wartebereich Mode PID Akt Eusgabe SR
Geschwindigkeit OBD  |[kmh 0- 255 kmh 0x01 | 0x0D M 100 1
Drehzahl COED  |UPM 0- 16383 URM 001 |0x0C M [101 1
Kuehlwassertermperatur |OBD | degC -40 - 215 deg’T 001|005 ¥ 102 i
Berechnete hatorlast  |OBD  |% 0-100 % 01 | 0x04 0 |0 1
Kraftstoffdruck OBD  |kPa 0- 765 kPa 01 | Dx0A O |0 1
Ansaugdruck CBD |[kPa 0- 255 kPa 001 |Ox0B oo 1
Motor-Timing CBED  |deqgrelativ 241 1 |-B4 - B35 deg relativ 2. 1 |0:x071 | 0x0E |0 1
Ansaugluft-Temperatur |OBD  |degC -40 - 215 degC 001 | Ox0F 0 |0 1
Luftmasse OBD  |gpro sek 0- 655,35 g pro sek 001 |0x10 O |0 1
Drosselklappe CBD (% 0-100 % 001 |0x11 El 1
b |Motorlaufzeit OBD  [Sek 0- 65535 Sek 01 |Ox1F 0 |
Lufdruck OBD  |[kPa 0- 255 kPa 0x01  |0x33 W 103 1 *
—Automatische CAM-Ds —————— [ Globale CAN-Einstellungen —— [~ GFS Einstellungen ——————— [ Einstellungen —————————— [~ OBD/CANID
Start ab D [Dezimal) 100 z CAN Busgeschwindigkeit 1 GRSkt I positiver offset [DBC Export] Eirstellungen auslesen |
N |1 ME aud | GFS Abtastate (= dusaabera i
v g;:]g;r[;#twe ml |1 - astrate (= Alisga era;] Als DBC exportieren | Einstelunaer schrefern |
e 1Ds auf 0 | r li?;ziogtﬁfKein-Wert e Einstellungen speicherm | E it bindar |
~OWFFFFFFFF = .
Alle aktiviersn | e ] INormaI J Einstellungen laden | Bootloader starten |
Alle deaktivieren | = GPs Szgabetur berFis
Beenden |

Hwy-ersion: nfa Firmware-Yersion: nfa Seriennummer: nfa Anzahl Steuergerdte: nfa Lekzter OBD Modus nfa Supported nfa
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OBD CANID ¢ Konverter OBD nach CAN-Bus

Option: GPS
Das System OBD/CANID kann zuséatzlich mit einem integrierten
GPS-Empfanger ausgestattet werden.

Zur verbesserten Ortsbestimmung unterstitzt dieser -sofern ortlich
verfligbar-, Korrekturverfahren nach EGNOS/WAAS.

Berechnet werden die geographische Position, Geschwindigkeit
Uber Grund, H6he, Heading und weitere Positionsrelevante Informa-
tionen.

Die Uber den GPS-Empfanger gewonnenen Informationen lassen
sich ebenfalls am Display (optionjanzeigen, in CAN-Botschaften fas-
sen und mit individuell zuzuordnenden CAN-ID’s an der CAN-
Buchse ausgeben.

Die Kombination von OBD2-Signalkonverter und GPS-Empfanger in
einer kompakten Einheit, reduziert den bei gangigen Fahrzeugmes-
sungen notwendigen Rustaufwand deutlich. Komfortabel wird die
Versorgungsspannung fur die Einheit Uber das ohnehin angeschlos-
sene OBD-Kabel eingespeist. OBD-Sensorwerte und GPS-
Informationen werden Uber ,eine" CAN-Leitung ausgegeben.

- Konfigurationsprogramm - ¥ersion 1.02 - 14.09.2010 - BETA 2

=10l ]

Alle deaktivieren

[ GRS Atzgate nurber Fis

OBD-I Senzoren : | Hybrid I
CaARN
Sensor Typ Einheit “Warehereich Akt Ausgabe
[n]}
( enge GPs 0-0 M 104
GPS Breite GRS 0-0 M |105
GPS Geschwindigkeit 30 |GFPS  |kmh 0-350 kmh I 106
GPS Geschwindigkeit 20 |GPS  [kmh 0- 350 kmh M 107
GPS Hoehe GPS  |m 0-700m ¥ 108
GPS Fix GPsS 0-6 I 109
GPS Sat GPs 0-32 M {110
gDOP GPs 0-0 M1
pooP GPS 0-0 M 112
tDOP GPs 0-0 M 113
vDOP GPS 0-0 V114
hDOP GRS 0-0 F (115
—Automatische CAN-Ds i Globale CAM-Einstellungen — [~ GFS Einstellungen — Einstellungen — OBD/CAMID
Start ab |0 [Dezimal] 100 CAN Busgeschwindigkeit [T GRS sk I positiver offset [DBE Export) Einstellungen auslesen |
o |1MB=‘Md 'l GPS Abtastrate (= Ausgaberat i
v g;;]g[:ﬁtwe MI |1 — aztrate [=Auzgal era;] Alz DBC expartiereh Sl |
Alle 1Ds auf 0 lir:gziogu;fKein-Wert e Einstellungen speicherm Gert verbinden |
=0-FFFFFFFF = -
Llle aktivieren (=D ] INDrmaI J Einstellungen laden Bt et aiten |

Beenden

Hw-Wersion: nfa Firrware-Yersion! nfa Setiennummer: nfa Anzahl Steusrgerdte: nfa Letzter OBD Modus nfa Supported nfa
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OBD CANID « Konverter OBD nach CAN-Bus

Option: Display
Zur Onlinedarstellung und Uberwachung an einem integrierten Display, lassen sich iiber die PC-
Konfigurationssoftware bis zu 4 OBD-Sensorwerte, oder GPS-Informationen anwahlen.

Zwei voreinstellbare Displaylayouts stehen daflr zur Verfiigung:
* 2 Sensoren numerisch und gleichzeitige Anzeige Uber einen Aussteuerungsbalken.
* Alternativ: Die Anzeige von 4 Sensorwerten, in numerischer Darstellung.

Option: CAN-Rundstecker
Soll das System OBD/CANID in CAN-Messketten eingebunden werden, kann zur Integration in die
Messmodulkette das CAN-Ausgangssignal zusatzlich auf zwei parallel geschaltete, verriegelbare

Rundbuchsen, Typ Fischer S 102A 055-SC, oder 10 pol. Lemosa, Typ FGA.1B.310, aufgelegt werden.
Hersteller von entsprechenden CAN-Messverstarkern sind z.B.CAETEC, AFT, IPETRONIK, CSM usw..

CAN-
Interface
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